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Résumé :

Ce projet consiste à la réalisation d'une carte de pilotage et progtarnmable d'un telais. Ce

relais sert à commander plusieurs organes dans les systèmes hydraulique, mécanique,

électromécanique et même électrique. I1 autorise des temporisations, des verrouillages et

déverrouillages. La réalisation de cctte carte de commande toume autour du microcontrôleur

pIC 16F84, implanté dessous des switchers en entrée permettant de programmer et piloter le

relais en plusieurs modes de fonctionnements (minuterie, retardateur et cadenceur). Ces

modes seront faites avec precision du temps de temporisation.

Abstract:

This project consists with the realizatian of a cltart of piloting and programmable of a relay'

This relay is used to order several bodies in the systems hydraulics, mechanics,

electromechanics and even electric. lt authorizes temporizations, lockings and unlockings.

The realization of this chart of order turns around the microphone-controller PEAK 16F84'

established below switchers in entry making it possible to program and control the relay in

several operating processes (timer, retarder and cadencer). These modes will be made with

precision of thc time of temporization.
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