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A6*raA : Ike oijective of tfiis worLis tfre reatization of a software tofin^f tfre 6est time

of container mol)emen, wfiicfr a[so aims to ffict a macfrinc to mo'ue (1ar[ anf trucfi). h
iresen* a great [ea[ of worffir foating container, an"[ differcnt metfrofs of sotuing time 

-of
hoaement pro1fems in port. fli optimization afgoritfrm "QeneLic afgoitfrm' ftas 6een usefto

sotue tfris pro6fem. ,ffre rfata are: num1er of contairtcr anf nt::n6er of macfrine to mo'ue afso

tfre sfrip giat ,Ifie resufts obtairu[ are: the mtnhnum thne o-f: n;truentent anf macfiines wef to
,ro.rt in1 container. A contri\ution in tfzis worSis Lt softu;nrc namerf 'Searcfi for Optimaf

fuIanagiment of 'lerrninoti 'Witfr ninimwn time to nto'pe coi*ainers" profuce[ fu JAIA
(9,l"et&eans) kngu"age an[AcBqO [ata 6ase.

Kqruorfs : contairur, yr[, tntcft foading cont.ainer, Qen'tic a{goritfint, JAVA,

lr{et(Beans, D$4O"

Rdsum|: L'o1jectif fe ce traeaif est fa rfafrsation {un foliicief qui permet fe trourter fe

ntitirnum time cfe ffiou,uement fes conteneurs, qui aise par o;!'ieurs d ninimiser fe temps fe

moul)effient et {affccter [es outifs cfc mou'uement (canion et rtah), On prisente une granrfc

partie fu tra.uai[ sur pour fe cfiaryemcnt [es conteneurs, ptnt'i fes [ffirentes mdtfrofes fc
ris.ttutiort {es pro1t}ntes fe ntou,uement db conteneurs. 'Un afgoritlime {optimisatiott

lieuristique< Qdndticlue afgoritftne, o iti rLtifisi pour riisoutlit ce pro6[bme. Les donndes

sont:fe nom\re des conteneur d moupcr, k nom1re rfes macliine fe moupement et fe nrtrtire

utitisde. Les rdsuftats o\tenus sont : fe mhimum temps [e rnotrecment et fa macftine utitisde

pour mou.uer un conteneur. 'Une contri1ution farc ce travaif est un fogicief nommd < Logicief

fe recfiercfier {une gestion optimote fes terminau4avec fe nrinimun temps fe moueement

fes conteneura> rdafisi par k fangage fe programmation JA'/A $tret&eans) et une 6ase [e

fonnies AE4O.

*l..OtS-CflS ico::iainer, uuin, camiou, cftnrgentent fes coil.t-';lcrtrs, ginitiquc atgoithne,

J A'/1, !{et& ea rc, (D(B 4 O.


