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Résumé

Le milieu industriel et les installations hydrauliques ont besoin toujours de déplacer les
charges lourdes. Ce projet permet de répondre a ce probléme d’une fagonautomatique.Nous
avons réalisé une carte de commande prototype pour de deux moteurs & courant continu de
faible puissance. Ce travail repose sur la connaissance de la programmation des
microcontrdleurs ainsi que le céblage électronique.L’avantage de leur utilisation s’appuie
surtout sur la facilité de leur commande et la mise en ceuvre.

La réalisation de cette carte qui est a base du microcontroleur a permis de faire le déplacement

a droite, a gauche, montée et descente.
Mots-clés :
Microcontréleurs ,moteurs a courant continu ,logiciel MPLAB ,logiciel ICPROG

Abstract

The industrial environment and hydraulic installations always need to move heavy loads. This
project resolves this problem automatically. We have realized a prototypeof controlcard for
two DC motors of low power. This work based on the knowledge of the programming of
microcontrollers and electronic wiring. The advantage of their use is mainly based on their
easeful oftheir control and their application.

The realization of this card which is based on the microcontrollercan be moved to do the right,
left, up and downshift.
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