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Résumé

Le milieu industriel et les installations hydrauliques ont besoin toujours de deplacer b

charges lourdcs. Ce projet permet de repondre à ce problème d'une façonautomatiEre.Nm

avons realisé une carte de commande prototype pour de deux moteurs à courant continu &

faible puissance. Ce tavail rgpose sur la connaissance de la prograrnmation des

microcontôleurs ainsi que le câblaæ électronique.L'avantage de leur utilisation s'appb

surtout srn la facilité de leur commande et la mise en æuvre.

I-arealisation de celte carte qui est àbase dumicrocontôleur àpermis de faire le déplace,mer

à&,oit€, à gruùe, mmtee et descente.

IlIots-clés:

Itficrooomôleurs,moteurs à courant continu,logiciel MPLAB,logiciel ICPROG

Abstract

The inffiial environment md hydraulic instatlations always need to move heavy loads. This

projæt resolves this problem automatically. We have realized a prototypeof contnolcard fa

two DC mtors of low power. This work based on the knowledge of the programming of

mirzocmtnollers and electronic wiring The advantage of their use is mainly based on their

eas€frl offheir control and their application.

The realization of this card which is based on the microconfollercan be moved to do the righ,

leÈry æddoç,nshift.
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