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Thème : Commande Vectorielle à Base MRAS de la Machine à Induction

Résumé : Réaliser une commande d’un moteur à induction sans capteur présente 

beaucoup d’avantages tels que l’élimination du câble du capteur, diminution du bruit,

augmentation de la fiabilité et rendre le matériel moins coûteux et moins complexe.

Le travail présenté dans ce mémoire, propose l'étude de la commande vectorielle directe

de la machine asynchrone alimentée en tension avec estimation du flux et de la constante

de temps rotorique par la technique du modèle de référence MRAS.

La commande vectorielle directe par orientation du flux rotorique sur l'axe d a été

exploitée pour améliorer les performances en utilisant un simple estimateur de flux

rotorique, néanmoins, les variations paramétriques participent a leurs dégradation.

Afin de parer ce problème, on a utilisé un estimateur de l’inverse de la constante de 

temps rotorique réalisé par le modèle de référence MRAS.

Les résultats obtenus montrent la robustesse et l’insensibilité de la commande en

présence de l’influence de la charge, de la variation paramétrique et de la variation de la 

vitesse.
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