ANNEX Calcul desinductances

Calcul des inductances [3]
Stator
L’induction due a la bobine statorique de la phase m s’écrit :
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Par conséquent, le flux principal et I'inductance cyclique sont donnés par :
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Rotor

Le rotor a cage est représenté par la figure (III.1). La figure (III.2)

représente la forme d’onde de I'induction produite par la maille rotorique k.

FigureA:

Structure du rotor

Irk Représente le courant de maille k et Ibk le courant de barre K, avec :
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Ibk = Irk — Ir(k +1)
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FigureB: Induction produite par une maille du rotor

On voit bien, a travers la figure (III.2) qu’il n’est pas possible de retenir
I’hypothese du premier harmonique qui concerne I'induction produite par une
maille du rotor. Partant de cette répartition, on calcule alors I'inductance

principale d'une maille rotorique ainsi que la mutuelle entre deux mailles :
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Stator Rotor

L’induction produite par la bobine statorique de la phase m induit dans la

maille rotorique K le flux :
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FigureC: Position de la maille rotorique K , par rapport la bobine

statorique de la phase (m=0)

Il en résulte la mutuelle stator rotor entre la phase statorique m et la maille

rotorique K :
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Et a= p—ﬂ est 'angle électrique entre deux mailles rotoriques.



