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ANNEXE |

1: commande tringulo-sinusoidale avec une seule porteuse unipolaire :

On explique dans cette parte le principe de cette sratége en se basant sur une phase k de
redresseur atrois niveaux triphasé. L’ équation de la porteuse utilisée (Fig.2.1) est définie
par le systéme suivant :
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"Hvsef [k]‘ $Upb V,, = Signe(vsref [k]).\/e

L'algorithme de cette dratégie est: |
T‘Vsef [k]‘ <UpP V4, =0

(A.3.2)
Vv éant latension d entre de la phase k de redresseur par rapport au pont milieu M.
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.1 calcul desinstants de commutation :
Les instants de commutation Ty, € Ty correspondent respectivement a la premiere et la
deuxiéme intersection de la porteuse Up avec la valeur absolue de la tension de référence

[V «ef[K]|. Ces instants sont donnés par le systéme (A.3.3) ci-dessous.
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|.2 la valeur moyenne instantanée du vecteur detension d’entre deredresseur :

Lavaeur moyenne de latension Vv est donnée par larelation suivante :

<V >= Tu (-_rl_?l - TZ").signe(\/S,ef [k]).Ve (A.3.4)
En associant lesrelations (A.3.3) et (A.3.4), on aboutit a
<Vigy >= signe (Ve [V [k] = Vo [K] (A.35)

Ainsi, cette éguation (A.3.5) montre que cette sratégie triangulo-sinusoidale a une seule

porteuse permet bien de suivre les tensions de référence. L’ amplitude des tensions de

référence est limitée par celle de la porteuse%g. La zone linéaire de la caractéristique
€29

de réglage de cette gratégie est comprise entre 0 et% :

|.3. la modulation algébrique utilisant cette stratégie:

Pour la modulation caculée, et afin d’avoir un meilleur taux d’harmonique, on centre

I"impulsion d’ amplitude i% sur lapériode Th. La durée At de cette impulsion est

Dt =T, +(Th-T,,) :Th.NsrLM (A 3.6)
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II. la stratégie triangulo- sinusoidale utilisant deux porteuses en dents de scie
unipolaires:

Cette dratégie exploitée le fait qu’un redresseur atrois niveaux est équivalent a eux

R : . . Th
redresseurs a deux niveaux en commandes chacun avec une porteuse déphasée de >

Par rapport al’ autre porteuse. Cette stratégie utilise les deux références intermédiaires
suivantes:
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Tw1 estI’instant d’ intersection de la porteuse Upiavec latension |Vier[K]|. L est donné par
I\ [ [)
larelation suivante : T,, = ThS1- %T (A.3.8)
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L’ algorithme de cette stratégie permet d’ écrire :
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(A.3.9)

Lavaleur moyenne instantanée de latension Vy; sur une période Th de la porteuse est
Ve. S|gne(vref l[k]) I Jh- 9Th S MGEL | Ma 1[ ]‘ grl
Th T 8 Eb

I1.2- Deuxiéme porteuse Up,

<V, >= =V,4.[K] (A.3.10)
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FigA.3.5
Twoest I'instant d’ intersection de la porteuse Up, avec latension | Veo[K]|. 11 est donné
par larelation suivante: T,, = Th 85 ’Vrif/O[ ]‘ N (A.3.11)
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L’ algorithme de cette stratégie permet d’ écrire :
i~ é& Thy .
jtl ngo 4P Vi =Ves gneé/refo[k])

1 g™ 2 (A.3.12)

;tl o7, ]S mip v, =0
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Lavaleur moyenne instantanée de latension Vo sur une période Th de la porteuse est

Ve.signe(\/refo[k])im_ 89r_h h ’\/refo[ ]‘grJ

Th T2 g2 'Veé-b

<V, >= V. olK] (A.3.13)
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