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1A La densité linéaire de la courante au périphérique de
l’induit

B L’induction magnétique [T]
*,  BB Induction dans l’entrefer, Induction dans l’entrefer  

corrigée
[T]

moyeff BBB  ,, max Induction dans l’entrefer efficace, maximale et
moyenne

[T]

iB Induction de chaque tronçon. [T]

tzmzpz BBB 111 ,, La valeur moyenne des inductions au pied, au milieu
et à la tête de la dent statorique

[T]

β L'angle de raccourcissement [rad]

tzmzpz BBB 222 ,, La valeur moyenne d’induction au pied, au milieu et
à la tête de la dent rotorique

[T]

1ZB max L'induction maximale dans la dent statorique [T]

21 , jj BB Induction dans la culasse statorique, rotorique [T]

jiB Induction dans la culasse [T]

ib Pas polaire virtuel [m]

zb Largeur d’encoche [m]
b Largeur au pied de l’encoche, Largueur réel au pied 

d’encoche        
[m]

2zb Largeur à la tête d’encoche [m]

anb Largeur de l’anneau [m]
1benc Largeur minimale de l'encoche [m]
2benc Largeur maximale de l'encoche [m]

bm Largeur de la frente d'encoche [m]
C Facteur d’utilisation [m]

sb 4 L’ouverture de l'encoche [m]
rC Coefficient de remplissage d’encouche

D Diamètre d’alésage [m]

xteD Diamètre extérieur de la culasse [m]

1nuD Section effective d'un conducteur [m^2]

bb dD  Diamètre de la barre [m]
d Diamètre de conducteur [m]
E Force contre électromotrice [V]

21 , EE Force électromotrice primaire et secondaire [V]
e1 Revêtement de l'encoche
e2 Fermeture de l'encoche
e3 Cal du milieu
f Fréquence [Hz]

iF La tension magnétique pour chaque tronçon [At]
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∑ iF La tension magnétique totale par paires de pole [At]

totF Force magnétomotrice totale [At]

F La chute de potentiel magnétique dans l’entrefer [At]

zF La chute de potentiel magnétique dans la dent [m]

TMMFMMF ..,.. Force magnétomotrice, Force magnétomotrice totale [At]

21 , Zz FF Force magnétomotrice au dent statorique, rotorique [At]

21 , jj FF Force magnétomotrice dans la culasse statorique,
rotorique

[At]

g Glissement [%]
iH Intensité du champ pour chaque tronçon [A/m]

H Intensité du champ dans l’entrefer [A/m]

max11min1 ,, zmedzz HHH La valeur du champ magnétique minimum, médian
et maximum dans la dent statorique

[T]

max22min2 ,, zmedzz HHH La valeur du champ magnétique minimum, médian
et maximum dans la dent rotorique.

[T]

moyH La valeur moyenne du champ magnétique [T]

rsn III ,, Courant nominal, Courant dans la ligne du stator et
Courant rotorique

[A]

um II  Courant magnétisant [A]

anI Courant dans l’anneau de court-circuit [A]
/
2I , barb II  Courant de barre ramené au primaire, Courant de la

barre
[A]

J La densité du courant statorique [A]
bJ La densité du courant de barre [A]

2211 , enrWenrW KKKK  Coefficient de bobinage primaire, secondaire

1dk Facteur de distribution

1pK Facteur de raccourcissement

pK Coefficient de racornissement

SK Coefficient de saturation

fK Coefficient de forme de la courbe d’induction

K Facteur de carter
WPK Facteur de raccourcissement d’onde fondamentale.

1WPK Facteur de raccourcissement d’onde fondamentale
pour le stator

Bddrr KKK ,, 22 Coefficients
/
IL Inductance propre rotorique ramenée au stator [H]

rS LL , Inductance propre statorique, rotorique [H]

iL Longueur du tronçon [m]

il La longueur virtuelle de la machine [m]

feL Largeur de fer [m]

21 , jj LL Longueur du tronçon du circuit magnétique pour la
culasse statorique et rotorique

[m]
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OCL Longueur de conducteur [m]

lotL Longueur totale de l'enroulement statorique [m]

barL Longueur d’une barre avec une inclinaison égale au
pas dentaire statorique

[m]

anL Largeur de l’annaux [m]

M Inductance mutuelle [H]
Mz La masse d’une dent [Kg]

21 ,mm Nombres total de phase primaire et secondaire

zm La masse des dents [Kg]

1zm La masse des dents statorique [Kg]

jm La masse de la culasse [Kg]

n Nombre des spires par phase
21,nn Nombre des spires par phase statorique et rotorique

N1 Nombre des conducteurs par encoche
ns Vitesse de synchronisme [trs/min]
P Nombre de paires de pôles

UP La puissance utile à l’arbre [W]

SP Puissance absorbée par la machine [W]

SUPp Les pertes superficielles et par pulsation du flux
dans la dent

[W]

mecP Les pertes mécaniques [W]

vtftP  Les pertes par frottement et ventilation [W]

zwhP )(  Les pertes Hystérésis et les pertes par courant de
Foucault dans les dents

[W]

hzP Les pertes Hystérésis dans les dents [W]

jrjs PP , Les pertes par effet de Joule statorique et rotorique [W]

WP Pertes par courant de Foucault [W]

21 , WW PP Pertes par courant de Foucault dans le stator et le
rotor

[W]

wjP Les pertes par courant de Foucault dans la culasse
statorique

[W]

hP Les pertes hystérésis [W]

jhP Les pertes Hystérésis dans la culasse statorique [W]

whP  Les pertes Hystérésis et les pertes par courant de
Foucault

[W]

q Nombre d'encoche par pole et par phase
21 , RR Résistance totale d'une phase statorique et rotorique [Ω]


2R Résistance de barre ramenée au primaire [Ω]

barR Résistance d'une barre [Ω]

anR , /
anR La résistance d'anneau, La résistance d’anneaux [Ω]

Q La puissance réactive à vide [VAR]
iS La section de chaque tronçon [mm2]

S La surface virtuelle traverse par le flux [mm2]
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CS La section du conducteur [mm2]

eS La section réelle d’encoche [mm2]

tcS La surface de l’encoche occupée par les conducteurs [mm2]

bS La section de barre [mm2]

tS L'épaisseur de la tôle du fer [m]

1,VVS Tension statorique simple [V]
Vr Tension rotorique [V]
We L’énergie électromagnétique [W]

/, rs XX 
Réactance de fuite statorique et rotorique ramenée
au stator

[Ω]

21 ,  XX Réactance de fuite du primaire et secondaire [Ω]

ZX La réactance de fuite [Ω]

21 , dd XX Réactance de fuite différentielle primaire et
secondaire

[Ω]

21 , bb XX Réactance de fuite des têtes des bobines primaire et
secondaire

[Ω]

mX Réactance de magnétisation ramenée au primaire [Ω]   
X1 , X2 Réactance de fuite du stator, rotor [Ω]

/
2X , /*

2X Réactance de fuite totale du rotor ramené au stator,
corrigée

[Ω]

y Ordre d’harmonique
21 , ZZ Nombre d'encoche statorique et rotorique

tmp ZZZ 111 ,, Largueur de la dent statorique au pied, au mi-
hauteur et à la tête

[Ω]

tmp ZZZ 222 ,, Largueur de la dent rotorique au pied, au mi-hauteur
et à la tête

[Ω]

1ZZ Nombre de conducteur par encoche

ZZ Nombre de conducteur
Z Nombre de conducteur statorique.

ri Perméabilité du matériau

i Coefficient aplatissement de la courbe

Cos Facteur de puissance
 Epaisseur de l'entrefer [mm]
 Le rendement [%]
 La résistivité du matériau [Ω*m]
 La densité des tôles du fer


