
Fl
I

a
a_
t _

t-_

s_
I

r
r
r_
r
I:

r
f
f
f
f -

t

Ministère de I'enseignement supérieure
Et de la recherche scientifique

Université Mohamed Boudiaf - M'sila

.. .r,. ,.,..,

ffi:ii;";H$,ffi,r":;

Faculté de technolosie

Département doHydraulique

MEMOIRE

Présenté pour I'obtention du diplôme
MASTER

FILIERE : Hydraulique

Option : Ouvrages hydraulique et aménagements

THEME

Contribution à loétude de la propagation de
I'onde de crue dans Oued Soummam par les

logiciels HBC-RAS et \ryMS

Dirigé par :

Mr. M. HAMIDOU

Présenté par :

SAADI Tarek

Promotion :24Mt2015.



F

H
t-t
It
',

il
I

h
e

I

H
q

I
. l

H
h
h
iq

Sommaire

Introduction générale ...............

Chapitre I : Présentation de Ia zone doétude

Introduction .............. ..........3

I-1. Situation géographique ........... .......3

I-2. Définitions du bassin versant ........5

I-3. Hydrographie du bassin versant de la Soummam ........... ....................6

I-4. Conditions climatiques ......... .........6

I-5. Condition du sol ........... .................7

I-6. Morphologie du bassin ...................8

l-7. Carzctéristiques générales du bassin versant .....................9

conclusion .......22

Chapitre II : Recherche bibliographique sur les crues

Introduction .............. ........24

II-1. Définition d'une cFue ......... .........24

II-2. Objectifs de I'analyse des crues ........ ............25

II-3. Genèse et propagation des crues ........ ..........25

II-4. Caractéristiques des crues ..........27

II-5. Détermination du temps de concentration ........ .................. .....-...-...30

II-6. Calcul des débits maximaux par les formules empirique ................31

II-7. Historique des crues dans le bassin de la Soummam .....34

II-8. Problèmes d'inondations sur Oued Soummam ...............38



Chapitre III : Présentation du logiciel HEC-RAS et WMS

Introduction ......................41

[I-1. Principe d'utilisation de logiciel IIEC-RAS .................41

fU-2. ntapèS'de lamodélisation .........:....... .........42

III-3. Théorie de base de calcul du modèle HEC-RAS .......".. S:

III-4. Description du modèle WMS .....................57

Chapitre IV : Simulation par HEC-RAS et WMS

lntroduction .........."...........62

IV-l. Informations digitales et modèles numériques ............... ................62

W-2. Les données nécessaires à la simulation .....63

IV-3 Simulation de I'oued à leur état naturel .........64

Conclusion générale.

ANNE)(ES

RéËrences Bibliographiques

75



: g &

gJIJét # &ry" ft"4g,aA ç* rér 'Êt* ni-tr;Ê.æ E ft'rrr rF û^-Ê 6frr*

erglrsgFr!æ:éF,Æé'.$*{S ç*êfu,#t, êEâi#i 3HEC-RAS (lD} s'sft ç*i *'-*tsæg

gSÉ*Ë.*#t&{FË .b1E t fif.# tltj*.9+,.'t_ jJttt g ify;*tçW r'a,,Êr*J

?ifiitt teffit ûHC-EA,{ ëetîsé hii€J tti* dtâltf'rsfi ûfâÈ&*u.lflzf uyt

;frl.Z#JB lfh;. .try €,âf Y*fS 4.r.âiâ b. îJ r*,gq ût,J 
-u

,l#tttJ*fr âiit g *ûï+q TrJêâJ'yA '$gts3t VïJèâ2+fi " ùsgg ; 4Ftf.f .sû-æ

"IIEC-EâS,YùN €tt fr

RM:

Le pfu$ tuirlil corui* à &vdkr I* prrygditfr &s crws dses l'asd

&w p Iæ lryûÊid JlEf,-*,{.f g Fîtr I-€ lqit:itd #l{t are*s FM

e wffiirc b sdiæs transvetrolæ, axes centraux dæ cs*n d'eaa et lÆ llftÆ

k riln fu w fæ*at C'ua wadèIc caæce1rtuel Les dsnnées obteuues soni

Æ û ffi w îc tçgîcûd frE*ÊÂ$, 8 ræ ræsfu & çs sùrcffifrsn

woæ ffi & rwrræau sur I'intetfaee VMS qai détimitu Ia zone inondable.

tæ 6** *'Ëc**r w#rt, fu*alegf€, ,t*ryrræ, anæe*r* #&

hyMryiq *a ffie EEIC-&AS, WMS.

Afund:

n& wsl- b b st&y *e prepsgÉk* €Ms b Wdi e*ww 4

EEC-R/;S ced WLÂS software. The lltMS sofiwwe eaables'us to huild the cress

*aafur+ a& û dwf d rïæ *E ffi i* tlffi @ t ryM

ffi, ffc k &*teà *æ fuza ryîr€à sa{ execæ{ on {re EEC-*iS

safuorc- où stnsWæ resutls has heen showa agoia on ihe VfuN înturfaæ ihat

&4hniæ dtc$æntptta

Kqt *or&: *ercheû lry{rwkW bdrsgrqt'Jbd' fudrabeùcsl æne, rffi

EECRAS, VMS


