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RESUME

[ 'automatisation des systémes est une technique permettant de réduire les efforts des activiies
humaines. La réalisation du systéme d’arrosage automatique fait appel a divers outils,
matériels et logiciels. Dans ce projet, nous controlons la teneur d’eau dans la terre d’une fagon
continue. 11 s’agit d’un systéme, constitué de trois parties importantes la partie détection 2
base des capteurs d’humidité et de niveau d’eau, la partie commande a base de
microcontroleur PIC 16F84, et la partie hydraulique A base d’une pompe, des tuyaux

d’arrosages et de réservoir.

Ce systéme est utilisé en vue de remplir et contrdler la fonction d’arrosage. Il nous épargne la

consommation d’eau.
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Abstract

The automation is a technique for reducing the efforts of human activities. The
realization of automatic sprinkler system uses various tools, hardware and software. In this
project, we control the water content in the Earth in a continuous way. It's a system,
consisting of three important parts part detection in sensor-based the humidity and water
level, part PIC 16F84 microcontroller based control, and basis of a hydraulic part pump,
watering hoses and the reservoir.

This system is used to fill and check the function of watering. It spares us water

consumption.




