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Introduction

La Recherche d'Information (RI) est un domaine qui s'intdresse d la structure, d I'analyse,
d I'organisation, au stockage, d la recherche et d la ddcouverte de I'information. Le ddfi est de
pouvoir, parmi le volume important de documents disponibles, trouver ceux qui correspondent
au mieux i I'attente de l'utilisateur. L'opdrationnalisation de la R[ est rdalisde par des outils
informatiques appelds Systdmes de Recherche d'Information (SRI), ces systdmes ont pour but de

mettre en correspondance une reprdsentation du besoin de I'utilisateur avec une reprdsentation du
contenu des documents au moyen d'une fonction de correspondance.

L'architecture des outils de RI sur le web est gdndralement caractdrisde par I'utilisation
d"un index inversd et d'un ensemble de machines fonctionnant en paralldle, de m€me que

Google. La pertinence des rdponses est li6e d un systeme de tri de pertinence construit sur la
notion de lien existant entre les pages. Ce principe de recherche et d'dvaluation est qualifier
aujourd'hui de classique, et les approches en R[ se sont orientees vers une nouvelle gdneration de

systdmes de recherche bas6s sur I'accds contexfuel et semantique d I'information.

Notre monde tend i " s'informatiser de plus en plus notamment par I'entremise
d'Internet. En effet, ce dernier s'est insdmin6 dans notre quotidien et dans notre vie
professionnelle. Des que I'on se pose une question surfer sur la toile nous permet d'obtenir de

promptes rdponses bien qu'il existe des milliards de sites. Grdce d des outils rapides et
simples d'utilisation que sont les moteurs de recherche, nous sommes d m€me de trouver ce que

nous cherchons au travers d'un petit champ de texte, cofirme I'itin6raire pour se rendre d notre
lieu de vacances ou i un rendez-vous d'affaires, trouver un tutoriel. Internet nous offre une

multitude de possibilitds et les moteurs de recherche nous permettent d'y accdder plus

facilement. Mais {ue,, se cache-t-il derridre cette interface sobre, cet outil devenu
indispensable? Quels sdnt leurs principes ? Comment sont indexdes toutes ces pages

Internet ?

Certains moteurs coillme Google prdGrent ou compldtent I'indexation des nouvelles pages

par des algorithmes mathdmatiques plus complexes, mais moins cofiteuse en main d'euwe
et plus courte en dur6e. Pour cela, ces moteurs utilisent des programmes automatisds
appelds Spiders, Crawlers, Bots ou encore Robots (1'6quivalent frangais, peu utilise, est <<

robot d'indexation >). Ces spiders parcourent sans intemrption les pages ddji indexdes,

naviguant de lien en lien d la recherche de nouveaux liens et en recense les pages. Ensuite des

logiciels tel que ICE (Intelligence Concept Extraction) permettent d'6tablir les rapports entre les

termes que les spiders ou crawlers ont trouv6 d€terminants dans ces pages, les mots c16s et les

autres paramdtres.

Le pr6sent travail montre comment construire un robot d'indexation. Un robot
d'indexation est un programme automatisd qui recherche nouveaux documents Web et puis

index de leurs adresses en contenu de I'information dans une base de donndes, Spiders Web sont
g6ndralement consid6rd comme un typ de robot, ou un robot Intemet. La principale diftrence
entre une araign6e et un bot est simple: I'araignde est capable ddplacer vers de nouvelles pages

son demande programmde . Spiders s'est averee trds utile pour l'un des sites de services publics
premiers i apparaitre sur le Web le moteur de recherche.
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Organisation du m6moire

Le travail prdsent6 dans ce memoire est divis6 en quatre chapitres :

{ Le chapitre '1, :Larecherche d'information sur INTERNET

Ce chapitre permet une compr6hension claire et prdcise les concepts de recherche

d'information, des systdmes de recherche d'information , ceux des outils de
recherche sur le web et le moteur de recherche.

{ Le chapitre 2 :Les Robots d'indexation

L'objectif de ce chapitre a comprdhension claire et prdcise du concept d'un robot
d'indexation et €galement les notions apparentees alrx robots , le comportement
et les differentes stratdgies crawling.

{ Le chapitre 3 : Probl6matique

Ce chapitre a popr objectif de Comment sdlectionner le meilleur de stratdgie
crawling.

{ Le chapitre 4 :Etude Conceptuelle

ce chapitre entoure l'€tude conceptuelle de notre systdme utilise UML.
' / Le chapitre 5 : Rdalisalion et Mise en Guvre

Mise en Guvre les concepts pr6cddentes dans chapitre 4

En fin, nous concluonstepdmoire par une conclusion gdndrale et la prdsentation
de quelques perspectives. {
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RESUME:

La tache des agents d'indexation et de classification de documents web est devenus

absolue laborieuse et complexe. C'est un travail qui est presque toujours r6serv6 pour
les robots d'indexation.
Un robot d'indexation est un programme informatique qui navigue sur le web en une

approche mdthodique, de manidre automatisde ou d'une manidre ordonn6e. Le crawling
du Web est une op6ration trds importante pour la collecte des donndes sures, et de tenir
avec I'Internet en pleine expansion. Un grand nombre de pages Web sont
continuellement ajoutees chaque jour, de I'information est en dvolution croissante. Ce

m6moire est un apergu des differents types de robots d'indexation et les politiques,
cofirme la selection, ta re-visite, la politesse, la parallelisation qui en sont responsables.

MOT-CLES: Robot diindexation, le comportement, les politiques, Moteurs de

recherche, World Wide Web, Algorithme de parcours en largeur

ABSTRACT:

It would be entirely too large a job for human workers to index and categorize the entire
World Wide Web. This is a job that is almost always reserved for Web spiders. A Web

crawler is a computer program that browses the World Wide Web in a methodical,
automated manner or in an order$ fashion. Web crawling is an important method for
collecting data on, and keeping up with, the rapidly expanding lntemet. A vast number
of web pages are continually being added every.day, and information is constantly
changing. This thesis is an overview of various types of Web Crawlers and the policies
like selection, re-visit, politeness, parallelization involved in it

KEY-I{ORDs: Web Crawler, Behavior, Policies, Search Engine, World Wide Web.


