
Notation
ar, br, cr Indices correspondants aux trois phases du rotor

As1, Bs1, Cr Indices correspondants aux trois phases de la première

étoile

As2, Bs2, Cr Indices correspondants aux trois phases de la deuxième

étoile

s1, s2, r Indices des grandeurs rotoriques, statoriques

d,q Axes longitudinal et en quadrature du repère de park.

Vsa1, Vsb1, Vsc1 Tension instantanée des phases de la première étoile

Vsa2, Vsb2, Vsc2 Tension instantanée des phases de la deuxième étoile

isa1, isb1, isc1 Courants instantanée des phases de la première étoile

isa2, isb2, isc2 Courants instantanée des phases de la deuxième étoile

Vs1d, Vs1q, Vs2d, Vs2q Tension statorique dans un système d’axes (d, q)

is1d, is1q, is2d, is2q Courants statorique dans un système d’axes (d, q)

ird, irq Courants rotorique dans un système d’axes (d, q) 

s2qs2ds1qs1d Φ,Φ,Φ,Φ Flux statorique dans unsystème d’axes (d, q)

rqrd Φ,Φ         Flux  rotorique dans un système d’axes (d, q)

m Flux magnétisant

p(s ) matrice de transformation de PARK

Uc Tension redresse

Id Courant à l’entrée de l’onduleur

Ired Courant redresseé



Cem Couple électromagnétique

Cr Couple résistant

Ωr Vitesse mécanique de la machine

sω Vitesse statorique

ωr Vitesse rotorique

gω Vitesse de glissement

sθ Angle statorique

rs1, rs2, rr Résistance d’enroulement statorique et rotorique

Ls1, Ls2, Lr Inductance propre d’enroulement statorique et rotorique

Lms Inductance mutuelle entre phases statorique

Lmr Inductance mutuelle entre phases rotorique

Lsr Inductance mutuelle entre phase statorique et rotorique

Lm Inductance mutuelle cyclique

Kf Coefficient de frottement

J Moment d’inertie

f Fréquence nominale

P Nombre de paire de pole


