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Résumé

Dans ce travail, nous avons mis en évidence les propriétés et les avantages des réseaux
de neurones, et nous avons envisagé leurs exploitations dans ’identification des systémes non
linéaires et la commande des processus. L’algorithme de rétropropagation du gradient est
utilisé pour ’entrainement des réseaux multi couche présentés dans toutes les structures de

modélisation et de commande gque nous avons consi dérées dans ce mémoaire.

Des exemples de simulation ont été reportés pour montrer la faisabilité des techniques

connexionnistes dans les problémes d’identification des systemes non linéaires.

Nous avons appliqué les structures de commande étudiées sur la parabole de radar de
poursuite, pour montrer I’efficacité et la pertinence de ces structures neuronales présentées a
lacommande.

Mot-CléS: Résaux de neurones artificiels, Apprentissage, Algorithme de

rétropropagation, Moteur a courant continu, Identification, Commande.



