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Au cours de toutes les étapes de notre stage pratique sur la machine
P 07 ( carde ) dont notis avons proposé un système pour son système

contrôle de position ej de déplacement de la brosse ; nous avons eu
I'occasion d'approfondir' nos connaissances sur les capteurs et les

tecteurs de position et de comprendre la dffirence qui existe entre un
capteur électronique et un capteur électromécanique.

Et cela grâce aux résultats satisfaisants après certains essais, ces
essais proposant I'importance d'appliquer ces améliorations qui ne sont
pas coftteuses sur toutes les cardes existantes.
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