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Résumé

Dans ce mémoire de fin d'étude, nous avons proposé une station de

pompage pour I'alimentation en eau potable de la ville de MAGRA. Cette étude est

æ<ée sur le dimensionnement des pompes et des moteurs d'enfainement. Afin de

réduire le cout de réalisation et de fonctionnement des stations de pompage celles-

ci doivent êfte correctement dimensionnées et en particulier le côté

hydromécanique et électrique.

Abstract

In this final dissertation, we proposed a pumping station for drinking water

supply of the city of MAGRA. This study is focused on the sizing of pumps and

drive motors. To reduce the cost of implementation and operation of pumping

stations they must be properly sized and especially the electrical and hydro-

mechanical side.


