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Résumeé :

L’objectif de ce travail est de développer des approches pour la commande
et l'observation d’un simulateur d’hélicoptere. En effet, une méthode de commande
sera proposées, qui est basée sur le feedback linearization, en vue de réaliser de
meilleurs de poursuite qui assurent la stabilité asymptotique locale ainsi que la
dynamique des trajectoires désirées.
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Abstract:

The objective of this work is to develop approaches for control and
observation of a helicopter simulator.In effect, a command method is
proposed,which is based on the feedback linearization, a view to achieving better
tracking that ensure the local asymptotic stability and the dynamics of desired
trajectories.
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