Notations Et Nomenclature

NOTATIONS

Py La puissance utile

U Latension nominale

P Le nombre de pole
n Le rendement
¢ L e flux magnétique

H L’hauteur de I’axe de rotation

D, Le diamétre extérieur de stator

Kb L e rapport de diamétre

A; L a charge thermique

A La charge électroriagiiétique

Bs L’inductiongsmaghétique

Ke Le coeffrsieri de la chifte)de tension

L ey appastdimensiorine

Z1 Le fombre ¢’ercoche de stator

Z; Le nontbke d’encoche de rotor

(o)} Ledmbre d encoche par pole et par phase
B Le pas relatif

Le diamétre intérieur de stator

Kb Le rapport entre les diametres intérieur D et extérieur D,
T Le pas polaire

P, La puissance transmise

o Le facteur de distribution du champ
Kb Le facteur de forme

W Le nombre préliminaire de spires
KB, Le ceefficient de bobinage

L Lalangueur de l'entrefer
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18] Le pas dentaire

Y, L e pas d'encoche

KKy Le facteur de distribution

K, L e facteur de raccourcissement

KBy L e facteur de bobinage corrigé

I 1hom Le courant nominale

Ks Le coefficient de saturation

(0% Facteur de distribution du champ

N Lavitesse de rotation du champ ensousysecande
Wi Le nombre de spire

Uen L e nombre de conducteurgeriicace

W, Le nombre de spire gorrigé

A Lacharge liniére gewigee

Bsc L'induction mecgnedsde corrigé

L Lalanguear/de Fentrefercorrigé

Oc L e¢l Cydmagnéti g, corrigé

B.a L'inGuction rfa&gnétique moyenne dans le dos
Byt #Induci{ch magnétigue moyenne dans la dent

K Le.coefficient de

¥ Le nombre de canaux

Lomax Le pas dentaire cas des encoches monte fil afil maximale
Lmin L e pas dentaire cas des encoches monte fil afil minimale
t, Le pas dentaire cas des encoches monte fil afil
Be Largeur de I’ouverture d’encoche coté entrefer
bb,; Lalargeur de ladent

H. L’hauteur de la culasse

Hen L’hauteur de I'encoche

B, La grande largeur de I'encoche

B, La petite largeur de I'encoche
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B1pri
H;
Bz12pr
Sen

Spe
Sis

hm2

BZZZ

Lalargeur de ladent de cote culasse
Hauteur préalable

Largeur de ladent de cote entrefer

La section de la partie de I’encoche

La section a coupe, par les conducteurs :
La section de I’isolent

Le facteur de remplissage

Le diamétre d'isolation

Le nombre de conducteur & émentaire

Le facteur de volume

Ladensité du courant

Le diamétre normali®e du fil 4

Le diamétre du fif1gve nermalise
Lasection du fizaorialiss

Le nomhre (e yoix

Lefpaiiden.aire cosees encoches fil rectangulaire maximale
Lepas dentali@cas des encoches fil rectangulaire minimale
Largeur\d*entrée de 1’encoche statorique
Largeur de 'entrefer

Diamétre extérieur de rotor

Lalongueur de noyau

Le pas d'enterre

Le rapport de diametres du rotor
Diamétre préalable de 1’arbre

Le courant rotorique

Le pas dentaire du rotor

Facteur de réduction du courant rotorique
L’ hauteur de |'encoche

L’induction dans la dent
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b Ladensité dans la barre corrige
b,or0 Lalargeur de ladent rotorique

S Lasection delabarre

R, Le grand rayon

R, L e petit rayon

Hipri Ladistance entre les rayons

Ssc La section de labarre corrige

e Ladensité danslabarre corrige
heo La hauteur de dos rotorique

(o P Lalargeur de dent de cote culasse
Difer Lalargeur de dent de cotg’envefer
B; L’induction dans la gulasse

Jan Ladensité de cour@dans |es apneaux
| an Le courant daiigleserineaux

Sa La sectiont ¢€ 1) fineay

Ba L’katidur Jle I angipndu

Aan La labgeur déPanneau

Dun ¢ diami&tie de ’anneau

3 L'iritkection dans la cul asse

; Hauteur de la culasse

h; pri Ladistance entre les rayons

h Hauteur de latige

b Largeur delatige

S La Section de latige

Sy La Section de latige rectifier

Davmoy ~ Diamétre moyen de I’anneau

ben Largeur préalable de 1’encoche
Benor Largeur de I’encoche rectifiée
Henor Hauteur de I’encoche rectifiée
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L
Fa
Fe
ha

Hauteur de la culasse rotorique rectifiée

Rayon de |a partie supérieur

Rayon de la partie inférieure

Largeur de latige supérieure

Section de latige inférieure

Section de latige supérieure

Hauteur de 1’anneau

La chute de potentiel magnétique dans kent{efar
Facteur d’entrefer

Largeur d’entrée pour les encocnes Gy stator
Largeur d’entrée pour les £nciyches du rotor
Facteur de remplissage
L’induction dans l#Gynt

L’induction appgreiedansida gent

Largeur de lad:-nit

Surfacg’de/a dent

Largour de I’eérgoche

FAUX passapar la dent
Flux\{passe par I’encoche

L’induction dans I’encoche

Longueur théorique des lignes du champ dans le stator

Longueur théorique des lignes du champ dans le rotor
Chute magnétique dans e dos du stator

Chute magnétique dans e dos du rotor

Le dos statorique

Le dos rotorique
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NOMENCLATURE

CAO : conception assistée par ordinateur.

MAS : moteur asynchrone.
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