
Notations Et Nomenclature

Electrotechnique M’sila 2006

Pu La puissance utile

U La tension nominale

P Le nombre de pôle

 Le rendement

 Le flux magnétique

H L’hauteur de l’axe de rotation

Da Le diamètre extérieur de stator

KD Le rapport de diamètre

Aj La charge thermique

A La charge électromagnétique

Bδ L’induction magnétique

Ke Le cœfficient de la chute de tension

 Le rapport dimensionnel

Z1 Le nombre d’encoche de stator

Z2 Le nombre d’encoche de rotor

q1 Le nombre d encoche par pole et par phase

β      Le pas relatif

D Le diamètre intérieur de stator

KD Le rapport entre les diamètres intérieur D et extérieur Da

 Le pas polaire

Pi La puissance transmise

i Le facteur de distribution du champ

Kb Le facteur de forme

W Le nombre préliminaire de spires

KB1 Le cœfficient de bobinage 

L La langueur de l'entrefer
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t1 Le pas dentaire

Yz Le pas d'encoche

KKd Le facteur de distribution

Kr Le facteur de raccourcissement

KB1c Le facteur de bobinage corrigé

I1nom Le courant nominale

Ks Le coefficient de saturation

i Facteur de distribution du champ

N La vitesse de rotation du champ en tours/seconde

Wpri Le nombre de spire

Uen Le nombre de conducteur efficace

Wc Le nombre de spire corrigé

Ac La charge linière corrigée

Bc L'induction magnétique corrigé

Lc La langueur de l'entrefer corrigé

c Le flux magnétique corrigé

Ba L'induction magnétique moyenne dans le dos

Bz1 L'induction magnétique moyenne dans la dent

krr Le coefficient de

nv Le nombre de canaux

tzmax Le pas dentaire cas des encoches monte fil à fil maximale

tzmin Le pas dentaire cas des encoches monte fil à fil minimale

tz Le pas dentaire cas des encoches monte fil à fil

BF Largeur de l’ouverture d’encoche coté entrefer

bbz1 La largeur de la dent

Ha  L’hauteur de la culasse 

Hen L’hauteur de l'encoche  

B1 La grande largeur de l'encoche

B2 La petite largeur de l'encoche
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Bz1pri La largeur de la dent de cote culasse

Hr Hauteur préalable

Bz12pr Largeur de la dent de cote entrefer

Sen La section de la partie de l’encoche

Spe La section a coupe‚ par les conducteurs:

Sis La section de l’isolent

kkr Le facteur de remplissage

Dis Le diamètre d'isolation

nel Le nombre de conducteur élémentaire

Krvo Le facteur de volume

Jd La densité du courant

Dnu Le diamètre normalise du fil nu

disnor Le diamètre du fil isole normalise

Snor La section du fil normalise

a Le nombre de voix

Zmax Le pas dentaire cas des encoches fil rectangulaire maximale

Zmin Le pas dentaire cas des encoches fil rectangulaire minimale

bf Largeur d’entrée de l’encoche statorique

δ Largeur de l'entrefer

D2le Diamètre extérieur de rotor

L2 La longueur de noyau

T2 Le pas d'enterre

Kar Le rapport de diamètres du rotor

Dar Diamètre préalable de l’arbre

I2 Le courant rotorique

T2 Le pas dentaire du rotor

Ki Facteur de réduction du courant rotorique

hm2 L’hauteur de l'encoche

BZ22 L’induction dans la dent
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J2 La densité dans la barre corrige

bz2ro La largeur de la dent rotorique

SB La section de la barre

R1 Le grand rayon

R2 Le petit rayon

H1pri La distance entre les rayons

SBc La section de la barre corrige

J2c La densité dans la barre corrige

hc2 La hauteur de dos rotorique

bzlcu La largeur de dent de cote culasse

bzlfer La largeur de dent de cote entrefer

Bj L’induction dans la culasse 

Jan La densité de courant dans les anneaux

Ian Le courant dans les anneaux

San La section de l’anneau

Ban L’hauteur de l’anneau

Aan La largeur de l’anneau                          

Dan Le diamètre de l’anneau

Bj L'induction dans la culasse

Hj Hauteur de la culasse

h1 pri La distance entre les rayons

ht Hauteur de la tige

bt Largeur de la tige

St La Section de la tige

Str La Section de la tige rectifier

Dan moy Diamètre moyen de l’anneau

bén Largeur préalable de l’encoche

ben2r Largeur de l’encoche rectifiée

Hen2r Hauteur de l’encoche rectifiée
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Hjr Hauteur de la culasse rotorique rectifiée

r1 Rayon de la partie supérieur

r2 Rayon de la partie inférieure

b Largeur de la tige supérieure

Sinf Section de la tige inférieure

Ssup Section de la tige supérieure

Han Hauteur de l’anneau

Fδ La chute de potentiel magnétique dans l’entrefer

Kδ Facteur d’entrefer

bf1 Largeur d’entrée pour les encoches du stator

bf2              Largeur d’entrée pour les encoches du rotor

Kf Facteur de remplissage

Bbz1           L’induction dans la dent

Bbz             L’induction apparente dans la dent

bz1 Largeur de la dent

Sbz1 Surface de la dent

bz               Largeur de l’encoche

Фbz1 Flux passe par la dent

Фbz             Flux passe par l’encoche

Bz  L’induction dans l’encoche

Lc1 Longueur théorique des lignes du champ dans le stator

Lc2 Longueur théorique des lignes du champ dans le rotor

Fc1 Chute magnétique dans le dos du stator

Fc2 Chute magnétique dans le dos du rotor

ha Le dos statorique

hj Le dos rotorique
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CAO : conception assistée par ordinateur.

MAS : moteur asynchrone.

NOMENCLATURE
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