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Résumé :

Ce travail vise à modéliser, simuler et chercher les causes de variation de la

vitesse du moteur à courant continu sous différentes perturbations pour permettre

enfin de corriger, de réguler et de contrôler cette vitesse. Pour cela, nous avons

suivit un ensemble de spécifications et des connaissances des caractéristiques les

plus importantes d'extraction de relations et les équations de l'équivalent du circuit

du moteur.

Le but de cette simulation est de vérifier la variation de la vitesse de ce

moteur pour des différentes formes des tensions d'entrées rampe' échelon et

impulsion dans le cas simple sans présence de perturbation et le cas réel avec

présence de perturbation au niveau du courant et au niveau du couple'

Mots clés : moteur à courant continu, vitesse ,perturbation .

Abstract:

This work aims to modelo simulate and look for the causes of variation in the

speed of the DC motor under different disturbances to enable finally correct,

regulate and control the speed. For this, we have followed a set of specifications

and knowledge of the most important features of extracting relationships and

equations of the equivalent motor circuit.

The purpose of this simulation is to veriff the variation of the speed of the

engine for different forms of input voltages ramp, step pulse and in the simple c:N€

without the presence of disturbance and the actual case with presence of

dishubance in the current level and to the couple.

Keyrrords: speed, disturbance .


